Robot acuatico de

superficie para medicion
de parametros fisicos y

quimicos en el agua

Aplicado en el sector medioambiental,

PUCP

Vicerrectorado
de Investigacion

especialmente para el monitoreo de la calidad

del agua

La necesidad en el sector medioambiental se centra en mejorar la eficiencia y precisidon de las mediciones de
parametros fisico-quimicos en masas de agua, con el fin de comprender mejor el estado del medio ambiente
acuatico y tomar medidas adecuadas de conservacién y gestion.

Contexto del desarrollo tecnoldégico

En la actualidad, la medicién de parametros fisico-
quimicosenmasas de aguaserealiza principalmente
con instrumentos manuales o mediante el uso de
robots submarinos. Sin embargo, estos enfoques
pueden ser limitados en términos de eficiencia,
precision y accesibilidad. Los robots acuaticos de
superficie representan una solucion innovadora que
puede automatizarestas medicionesde maneramas
eficiente y versatil, permitiendo la monitorizacion
continua y en tiempo real de la calidad del agua en
una variedad de entornos acuaticos.

Resumen

La invencion presenta a un robot acuatico de
superficie equipado con sensores para medir
parametros fisico-quimicos en masas de agua,
como turbidez, pH, conductividad, oxigeno
disuelto, salinidad, materia organica, temperaturay
profundidad. Este robot puede funcionar de forma
remota o autdnoma, y su disefio modular y versatil
permite su aplicacién en una variedad de entornos
acuaticos, desde rios y lagos hasta océanos.

Ventaja competitiva

Optimizacion de la evaluacion de la calidad del
agua con sensores especificos: El robot acuatico
posee adicionalmente un fluorometro para detectar
materia organicay una sonda multiparamétrica para
medir la salinidad, se garantiza una recopilacion
de datos en tiempo real que facilita una gestion
efectiva de los recursos hidricos.

Beneficios

Mejora la gestion medioambiental: Facilita la
recopilacion de datos precisos sobre la calidad
del agua, lo que permite una mejor comprension y
gestion de los ecosistemas acuaticos.

Reduccion del riesgo humano: Al automatizar
las mediciones en el agua, reduce la necesidad
de intervencidon humana directa en entornos
potencialmente peligrosos o dificiles de acceder.

Nivel de madurez tecnolégica

(TRL) TRL 6 - Prototipo con demostracion de
funcionamiento en un entorno cercano al real.
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